附件2
华北水利水电大学第一届机器人（智能车）大赛规则
1、 机器人（智能车）技术规范
机器人（智能车），以下简称机器人。
1.技术规范
开放挑战组要求参赛队伍在遵守比赛规则的条件下自由设计并购买相关组件，自由组装机器人。在参赛前需要接受裁判组车检，车检不合格者取消参赛资格。
参加比赛的机器人应符合以下要求： 
· 机器人需具备遥控和自主寻迹两种模式；
· 最大初始长宽尺寸为 300x300mm，高度不超过200mm； 
· 机器人整体重量（包括电池）不超过 2kg； 
· 电源：干电池或安全可充电电池，限制电压 14v 以下。 
· 机器人不得破坏场地和道具。
· 机器人不能具备飞行功能。
2.安全要求
为确保比赛过程中的安全性，参考者应关注参考机器人的安全性， 参赛选手须自行负责因个人原因而导致安全问题。 
具体如下：  
· 在研发和参赛的任何时段，队员都必须充分注意安全问题。指导老师应该担负起安全指导和监督的责任，参赛期间必须考虑工作人员和场馆内观众的安全。
· 确保电源安全。机器人电控布线应该整洁合理，电源线直径不应过小，保证硬件电路连接的可靠性。 
· 应考虑电路板的保护，防止因为意外情况出现烧电路板的情况；  
· 在比赛过程中，遇紧急情况（机器人起火、爆炸等），组委会具有对故障机器人进行紧急处置的权利。
2、 比赛流程
机器人比赛分为2轮（初赛、决赛）进行。第一轮比赛中，一台机器人可以连续走两次比赛线路（取最好成绩）。每一轮比赛的成绩不带入下一轮比赛。
1.第一轮比赛（开放挑战赛）
选手通过遥控的方式控制机器人，机器人在裁判发出开始命令后从出发区运行，经过赛道的所有设置后达到停止区。 
[bookmark: _GoBack]2.第二轮比赛（限制挑战赛）
机器人采用自主寻迹的方式运行，运行期间选手不得采用遥控进行干涉，机器人在裁判发出开始命令后从出发区运行，经过赛道的所有设置后回到出发区。 
3、 任务介绍
机器人竞赛项目要求参赛机器人在规定时间内，游历尽量多的景点，获得尽量多的得分，并在时间结束前回到出发区，时间为120秒。
本项目的目的是引导学生学习、设计并制作具有可靠硬件系统与软件系统的移动机器人，通步提高对机器人的认识与感知，锻炼学生专业方面的能力。该机器人的主要有如下方面的要求：
1.系统规划与优化
在预定的时间内游历尽量多的景点，完成计划中的旅游活动，并回到出发区。规划、设计最优方案，展现系统规划与优化能力。距离出发点近（或到达难度低）的景点分值小，距离出发点远（或到达难度高）的景点分值大。若想得到高分，就要远游；但游得太远太多，就有来不及在规定时间内回到出发区的危险。
2.应变能力
比赛前随机确定路障的摆放数量与位置。在一定程度上可控制比赛的难度，并使旅游线路具有一定的不确定性。
3.爬坡能力
某些地方景点具有一定坡度，要求机器人较好的爬坡能力。
4.快速性与稳定性
机器人在整个旅游过程中，始终要在快速和稳定中求得平衡，以取得好的成绩。
4、 场地说明
1.场地说明
比赛场地4MX10M地面表面为白色（去除边栏）； 
旅游道路的中心有宽度约为20mm的黑色引导线用以引导机器人；
出发点为400mm*400mm的方形区域，有白线与地图线作为分界线。
2.线路图
机器人旅游线路由直道、弯道、环路和交又路口等组成，任意2个交又路之间距离不小于500mm。
3.路障
某些地方可能会出现路障，表示此路不通。路障大小为30cm*10cm*10cm的“木块”，随机固定在场地路障设置处。
   4.旅游景点
   比赛中所有景点均采用大小为30cm*10cm*10cm的“木块”。景点包括以下两种：
    1) 固定景点
有供机器人碰撞的挡板，所有固定景点都在其所处道路的尽头。机器人车体碰到挡板，使挡板有明显摆动，既认为机器人已游览了景点。
2) 爬坡景点（随机） 
某些景点会随机设置在斜坡上，该回合比赛开始后不再移动。机器人车体碰到挡板，使挡板有明显摆动，既认为机器人已游览了景点。
说明：斜坡坡度约为10度，高约5cm。斜坡上有长约30cm，宽约30cm的平台。 比赛场地和路线图详见“比赛场地和路线图”。
5、 计时计分 
裁判宣布开始，计时器开始计时，机器人可以出发。20秒内无法出发，本回合比赛结束。第2回合30秒内无法出发，成绩按0分计算。
浏览景点后，可获得该景点的分值。 
在比赛时间结束后不能回到出发区，扣减30分，分数不足以扣除者按0分计算。
胜负判定：比赛以计分优先，分数多的队伍获胜；分数相同时，回到出发点者获胜；若都回到出发点，则用时少者获胜。
6、 比赛场地和路线图
表1 景点分值表
	景点名称
	普通分值
	爬坡分值

	文体中心
	15
	20

	图书馆
	20
	30

	运动场
	10
	20

	实验楼
	15
	25

	教学楼
	15
	25

	操场
	30
	30

	食堂
	10
	20

	实训中心
	20
	25


说明：将景点放于斜坡上，就成为爬坡景点。

景点布置情况及分值大小[image: C:\Users\Administrator\Desktop\1560155886(1).png1560155886(1)]
说明：方块为景点标志物，圆圈为路障可能出现的地方，右下方为出发点。
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